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 LỜI NÓI ĐẦU 

Ngành công nghiệp ô tô đang được đầu tư phát triển mạnh mẽ , các công nghệ mới 

được liên tục áp dụng vào những chiếc ô tô thế hệ mới. Yêu cầu về hiệu quả vận 

hành, sự thoải mái cho người lái cũng như tính an toàn ngày càng được chú trọng.  

Trong đó có hệ thống lái trợ lực điện (Electric Power Steering –EPS)- một trong 

những hệ thống quan trọng góp phần đến khả năng  điều khiển và cảm giác lái  xe. 

Hệ thống lái trợ lực điện đang dần dần thay thế cho hệ thống lái truyền thống và 

thủy lực nhờ vào những ưu điểm nổi bật như tiết kiệm nhiên liệu, điều khiển dễ 

dàng và tích hợp với các hệ thống điện tử thông minh. 

Thấy được tầm quan trọng và tính thực tiễn của hệ thống lái trợ lực điện trong 

ngành công nghiệp ô tô hiện đại, nhóm em đã chọn đề tài “Nghiên cứu chế tạo mô 

hình hệ thống lái trợ lực điện trên ô tô” làm luận văn tốt nghiệp. 

Trong quá trình thực hiện luận văn, chúng em đã nhận được sự hướng dẫn tận tình 

của thầy ThS. Nguyễn Phạm Huỳnh Anh, cùng với sự hỗ trợ quý báu từ các thầy 

cô trong khoa Cơ khí động lực, gia đình và bạn bè. Chúng em xin chân thành cảm 

ơn sự giúp đỡ quý báu đó. 

Do giới hạn về kiến thức, thời gian và kinh nghiệm nên luận văn sẽ không tránh 

khỏi những thiếu sót. Chúng em rất mong nhận được sự góp ý, chỉ bảo của quý thầy 

cô và các bạn để luận văn được hoàn thiện hơn. 

Nhóm chúng em xin chân thành cảm ơn!
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LỜI CẢM ƠN 

Trước tiên, nhóm chúng em xin bày tỏ lòng biết ơn chân thành và sâu sắc đến 

thầy ThS. Nguyễn Phạm Huỳnh Anh đã tận tình hướng dẫn, chỉ dẫn em trong suốt 

quá trình thực hiện đề tài “Hệ thống lái trợ lực điện”. Bằng sự tâm huyết, tận tâm và 

kinh nghiệm quý báu, thầy đã giúp định hướng và hoàn thiện nội dung luận văn này 

một cách khoa học và hiệu quả nhất. 

  

Chúng em cũng xin gửi lời cảm ơn chân thành đến quý Thầy Cô trong khoa 

Cơ khí động lực-Trường đại học Nam Cần Thơ, là những người đã truyền đạt cho 

chúng em những kiến thức chuyên môn, tư duy nghiên cứu và kỹ năng thực hành 

cần thiết trong suốt quá trình học tập và nghiên cứu tại trường. 

 

Chúng em cũng xin trân trọng cảm ơn Ban giám hiệu nhà trường, các phòng 

ban chức năng đã tạo điều kiện thuận lợi cho em trong suốt quá trình học tập và 

thực hiện luận văn. 

 

Mặc dù đã cố gắng hết sức, nhưng do thời gian và kiến thức còn hạn chế, nên 

trong quá trình nghiên sẽ khó tránh khỏi những thiếu sót. Chúng em rất mong nhận 

được sự đóng góp ý kiến của quý Thầy Cô và các bạn để đề tài được hoàn thiện 

hơn. 

 

Một lần nữa, em xin chân thành cảm ơn!                       

                                                     Cần Thơ, ngày     tháng     năm 2025 

                                                                                                            Sinh viên 

                                                                                                 ( Ký và ghi rõ họ tên) 

 

 

 

 

 

 

 

Trần Thành Đạt Nguyễn Trần Thị Mỹ Duyên Nguyễn Chế Phong 
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LỜI CAM KẾT 
Tôi xin cam kết khóa luận này được hoàn thành dựa trên các kết quả 

nghiên cứu của tôi và các kết quả nghiên cứu này chưa được dùng cho bất cứ 

khóa luận cùng cấp nào khác. 

Cần Thơ, ngày       tháng     năm 2025 

Người thực hiện 

 

 

 

 

 

Trần Thành Đạt Nguyễn Trần Thị Mỹ Duyên Nguyễn Chế Phong 
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DANH MỤC TỪ VIẾT TẮT 

ASP: Vị trí lái tuyệt đối (Absolute Steering Position) 

CAN: Mạng điều khiển (Controller Area Network) 

EMS: Hệ thống quản lý động cơ (Engine Management System) 

ECU: Bộ điều khiển điện tử (Electronic Control Unit) 

EPS: Hệ thống lái trợ lực điện (Electric Power Steering) 

DTC: Mã lỗi chẩn đoán (Diagnostic Trouble Code) 

ABS: Hệ thống chống bó cứng phanh (Anti-lock Braking System) 

PWM: Điều chế độ rộng xung (Pulse Width Modula)


