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LỜI NÓI ĐẦU 

 

Trong những năm gần đây, ngành công nghiệp ô tô đã có những bước phát triển đáng kể. 

Đặc biệt, trên ô tô có sự can thiệp mạnh mẽ của hệ thống điện - điện tử nhằm đáp ứng các 

yêu cầu như: Tăng công suất động cơ, giảm tiêu hao nhiên liệu, giảm độ độc hại của khí 

thải, tăng tính năng an toàn và tiện nghi của ô tô. Ngày nay, chiếc ô tô là một sự kết hợp 

hoàn hảo giữa cơ khí và điện tử. 

Hầu hết các hệ thống điện trên ô tô đều có mặt bộ vi xử lý để điều khiển các quá trình 

hoạt động của hệ thống. Các hệ thống mới lần lượt ra đời và được ứng dụng rộng rãi trên 

các loại ô tô, từ các hệ thống điều khiển động cơ và hộp số cho đến các hệ thống an toàn 

và tiện nghi trên ô tô như: hệ thống chống trượt lết khi phanh (ABS), hệ thống chống 

trượt quay (TRC), hệ thống ổn định động học (VSC), hệ thống điều khiển chạy tự động 

(CCS)... 

Hệ thống treo (Suspension System) cũng là một phần quan trọng trong thiết kế ô tô hiện 

đại, đóng vai trò không nhỏ trong việc nâng cao tính ổn định, khả năng điều khiển và sự 

thoải mái cho người lái và hành khách. Hệ thống treo giúp hấp thụ các lực tác động từ 

mặt đường, đồng thời giữ cho các bánh xe tiếp xúc tốt với mặt đường trong suốt quá trình 

vận hành. Điều này không chỉ giúp cải thiện khả năng lái xe mà còn giúp bảo vệ các bộ 

phận khác của xe khỏi những va chạm, giảm thiểu sự hao mòn và hư hại. Các công nghệ 

hiện đại, chẳng hạn như hệ thống treo chủ động hoặc treo điện tử, đang ngày càng được 

ứng dụng rộng rãi trên các dòng xe cao cấp, kết hợp với các hệ thống điều khiển điện tử 

để tối ưu hóa hiệu suất và sự linh hoạt của chiếc xe, mang lại trải nghiệm lái xe mượt mà 

hơn. 

Không dừng lại ở chỗ đó, các nhà chế tạo ô tô đã đưa điện vào hệ thống lái thay thế cho 

hệ thống lái trợ lực bằng thủy lực cổ điển nhằm mục đích: Giảm tiêu hao nhiên liệu, trợ 

lực chính xác hơn và làm cho hệ thống lái đơn giản hơn. 

Đó là hệ thống lái trợ lực điện hay còn gọi là EPS (Electric Power Steering (EPS)).Với hy 

vọng tổng hợp lại các kiến thức đã được học và muốn được những hiểu biết, nắm bắt sâu 

sắc hơn về hệ thống lái trợ lực điện để bổ sung thêm vốn kiến thức của chúng em khi 

bước chân ra trường. nên chúng em quyết định chọn đồ án "NGHIÊN CỨU CHẾ TẠO 

MÔ HÌNH HỆ THỐNG TREO, HỆ THỐNG LÁI TRỢ LỰC ĐIỆN Ô TÔ". 

 

Trên tinh thần làm việc nghiêm túc, với những nỗ lực cao của bản thân nội dung của bản 

đồ án được xây dựng trên cơ sở những tính toán khoa học có tính thuyết phục cao. Bản 

đồ án được trình bày một cách đơn giản hóa, chi tiết nhằm giúp cho người đọc dễ hiểu. 

Tuy nhiên, do kiến thức còn hạn chế, trong phạm vi thời gian có hạn, lượng kiến thức lớn 

nên bản đồ án không khỏi có những hạn chế nhất định.
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Lời đầu tiên chúng em xin gửi lời cảm ơn sâu sắc đến Ban Giám hiệu Trường Đại  học 

Nam Cần Thơ đã tạo mọi điều kiện thuận lợi nhất cho chúng em thực hiện đề tài  này. 

Chúng em xin gửi lời cảm ơn đến Khoa Cơ Khí Động Lực – Trường ĐH Nam Cần  Thơ 

nói chung và toàn thể Thầy Cô trong khoa nói riêng đã giảng dạy, cung cấp cho  chúng 

em những kiến thức quý báu, kinh nghiệm bổ ích và luôn quan tâm, giúp đỡ hỗ  trợ chúng 

trong suốt quá trình chúng em thực hiện đề tài. 
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và báo cáo tốt nghiệp này một cách tốt nhất. 

Trong quá trình thực hiện đồ án, do trình độ, kiến thức và kinh nghiệm thực tế còn  hạn 

chế, chúng em sẽ khó tránh khỏi những thiếu sót, rất mong quý thầy cô chỉ dạy và  bỏ 

qua. 

Và một lần nữa, chúng em xin chân thành cảm ơn. 
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DANH MỤC TỪ VIẾT TẮT 

 

 

EM:   Electric Motor    : Motor điện 

ECU:   Electric Control   : Bộ điều khiển điện từ 

TS:   Torque Sensor   : Cảm biến mô-men xoắn 

SS:   Speed Sensor   : Cảm biến tốc độ 

SR:   Steering Rack   : Thanh lái 

SS:   Steering Shaft   : Trục lái 

SL:   Steering Linkage   : Cơ cấu nối kết. 

EPS:   Electric Power Steering (EPS)      : Hệ thống lái trợ lực điện 

SUS:    Suspension System             : Hệ thống treo 

 


