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LỜI CẢM ƠN 

Để hoàn thành đồ án tốt nghiệp với đề tài “Nghiên cứu thiết kế mô hình cơ cấu 

lái bốn bánh dẫn hướng”, chúng em đã nhận được sự hỗ trợ, hướng dẫn và tạo điều 

kiện từ nhiều cá nhân, đơn vị trong và ngoài trường. Trước hết, chúng em xin chân 

thành cảm ơn Ban Giám hiệu, quý thầy cô Khoa Cơ khí Động lực – Trường Đại học 

Nam Cần Thơ, những người đã tận tâm giảng dạy, truyền đạt cho chúng em kiến thức 

nền tảng về cơ khí, hệ thống ô tô và phương pháp nghiên cứu khoa học trong suốt quá 

trình học tập. 

Đặc biệt, chúng em xin bày tỏ lòng biết ơn sâu sắc đến Tiến sĩ Phạm Quốc 

Phong, giảng viên hướng dẫn, người đã luôn đồng hành, định hướng và hỗ trợ chúng 

em từ khâu xây dựng ý tưởng, nghiên cứu lý thuyết, tính toán kỹ thuật đến thiết kế và 

hoàn thiện mô hình thực nghiệm. Những góp ý chuyên môn và sự tận tình của thầy 

là yếu tố then chốt giúp đề tài đạt được kết quả tốt nhất. 

Chúng em cũng ghi nhận và cảm ơn sự hỗ trợ từ các thầy cô tại phòng thực hành 

và xưởng cơ khí, nơi chúng em được tiếp cận với thiết bị, vật tư và công nghệ cần 

thiết để triển khai mô hình. Ngoài ra, nhóm đã tham khảo nhiều tài liệu chuyên ngành, 

bao gồm các giáo trình trong nước, bài báo quốc tế, luận văn kỹ thuật, và các nguồn 

học thuật về hệ thống lái bốn bánh, góp phần định hướng đúng đắn về kỹ thuật và 

nâng cao tính khoa học của đề tài. 

Cuối cùng, chúng em xin chân thành cảm ơn gia đình và bạn bè đã luôn động 

viên, tạo điều kiện tinh thần lẫn vật chất trong suốt quá trình học tập và thực hiện đồ 

án. Dù đã cố gắng hoàn thành với tinh thần nghiêm túc và trách nhiệm cao, nhưng do 

giới hạn về thời gian, kinh nghiệm và điều kiện thực nghiệm, đề tài khó tránh khỏi 

những thiếu sót. Chúng em rất mong nhận được những ý kiến đóng góp quý báu từ 

quý thầy cô và bạn đọc để hoàn thiện đề tài trong các nghiên cứu tiếp theo. 

 

 Sinh viên thực hiện 

 

 

 

 

Huỳnh Dĩ Hào                        Trần Quốc Khánh                 Phạm Duy Khoa   
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LỜI CAM KẾT 

Chúng em xin cam kết khóa luận này được hoàn thành dựa trên các kết quả nghiên 

cứu của chúng em và các kết quả nghiên cứu này chưa được dùng cho bất cứ khóa 

luận cùng cấp nào khác. 

Cần Thơ, ngày ….. tháng ….. năm 2025 

Sinh viên thực hiện 

 

 

 

 

      Huỳnh Dĩ Hào                        Trần Quốc Khánh                 Phạm Duy Khoa 
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