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LỜI CẢM ƠN 

Trong suốt quá trình thực hiện đề tài “Nghiên cứu thiết kế mô hình xe điện 4 bánh 

dẫn hướng độc lập”, chúng em đã nhận được sự quan tâm, hỗ trợ và giúp đỡ tận tình từ 

các thầy và bạn bè. Trước hết, chúng em xin bày tỏ lòng biết ơn sâu sắc đến Thạc sĩ Phạm 

Quốc Phong, người đã trực tiếp hướng dẫn, định hướng và hỗ trợ chúng em trong suốt 

quá trình thực hiện đồ án. Nhờ sự chỉ dẫn tận tâm và những góp ý quý báu của thầy, 

chúng em đã có thể hoàn thành đề tài một cách hiệu quả và đạt được những kết quả như 

mong đợi. Chúng em cũng xin chân thành cảm ơn các thầy cô trong khoa đã tận tình 

giảng dạy và truyền đạt những kiến thức quý giá trong suốt thời gian học tập – đây chính 

là nền tảng quan trọng giúp chúng em thực hiện đồ án này. Cuối cùng, chúng em xin gửi 

lời cảm ơn đến gia đình và bạn bè đã luôn đồng hành, động viên và tiếp thêm động lực 

để chúng em hoàn thành tốt công việc. Chúng em xin chân thành cảm ơn! 

  

 

  

 

  

 

  

 

  

 

 Sinh viên thực hiện 



`` 

TRANG CAM KẾT 

 

Chúng em xin cam kết khóa luận này được hoàn thành dựa trên các kết 

quả nghiên cứu của chúng em và các kết quả nghiên cứu này chưa được dùng 

cho bất cứ khóa luận cùng cấp nào khác. 

Cần Thơ, ngày ….. tháng ….. năm 2025 

Sinh viên thực hiện 
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