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LỜI NÓI ĐẦU 

Ở khắp mọi nơi trên thế giới, hàng ngàn hàng nghìn việc nghiên cứu đang trong 

quá trình thực hiện, hàng triệu kỹ sư vẫn đang miệt mài nghiên cứu để đóng góp cho nhân 

loại những cải tiến, tìm tòi ra những kỹ thuật mới, để phục vụ cho cuộc sống. Có thể nói, 

sức mạnh về khoa học – kỹ thuật chính là sức mạnh ghê gớm nhất trong tất cả các lĩnh vực, 

nó có thể chi phối các mặt khác như quân sự, kinh tế,… thể hiện vị thế vai trò quan trọng 

của một quốc gia trên trường quốc tế. 

Ở Việt Nam, cũng không nằm ngoài xu thế của thời đại, các nhà nghiên cứu, các kỹ 

sư đặc biệt là thế hệ trẻ các bạn học sinh - sinh viên hiện nay vẫn đang tích cực, say mê 

tìm tòi nghiên cứu khoa học để tìm ra những kỹ thuật mới, trao đổi, học hỏi và tiếp thu 

những công nghệ mới trên thế giới để phục vụ cho công cuộc hiện đại hóa – công nghiệp 

hóa đất nước. Từ đó, những thành tựu của khoa học – kỹ thuật được áp dụng vào đời sống 

thực tiễn. Nhờ vậy con người ngày càng tận hưởng được cuộcsống một cách tiện nghi và 

thoải mái nhất. Chúng ta có thể dễ dàng nhận thấy, thiết bị công nghệ hiện đại mọi nơi, 

trong mọi lĩnh vực. 

Hiện nay, với lịch sử hình thành và phát triển hơn 100 năm của công nghiệp Ô TÔ, 

các mẫu xe Ô TÔ hiện tại đang được tích hợp trên mình rất nhiều công nghệ hiện đại nhằm 

mang lại tính tiện ích cũng như an toàn cho người dùng. Những mẫu xe với hàng trăm công 

nghệ hỗ trợ người lái mang trong mình rất nhiều cảm biến và bộ điều khiển điện tử (ECU) 

tiên tiến. Vì lẽ đó, các kỹ sư đã sớm nghiên cứu và phát triển các hệ thống mạng giao tiếp 

giữa các bộ điều khiển ECU nhằm tối ưu việc truyền tải thông tin và giao tiếp hoạt động 

giữa chúng. 

Với một sinh viên của ngành công nghệ kỹ thuật ô tô sắp ra trường, em chọn đề 

tài “Nghiên cứu, thiết kế, chế tạo mô hình mạng giao tiếp MPX trên xe TOYOTA” làm đề 

tài tốt nghiệp của mình. Em rất, mong với đề tài này em sẽ được biết rõ hơn về các nguyên 

lý hoạt động và cấu tạo của hệ thống và có thêm những kiến thức mới cũng như củng cố 

lại những kiến thức đã học. 
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LỜI CẢM ƠN 

Đầu tiên, em xin gửi lời cảm ơn sâu sắc nhất đến với Ban Giám Hiệu, thầy/cô ở 

Cơ Khí Động Lực ở Trường Đại học Nam Cần Thơ vì đã tạo rất nhiều điều kiện thuận 

trong thời gian học tập tại trường và đã truyền đạt những kiến thức hữu ích cho em trong 

thời gian qua để có thể hoàn thành bài thuyết trình cho mô hình thiết kế, nghiên cứu chế 

tạo hệ thống giao tiếp MPX trên xe TOYOTA một cách suôn sẽ nhất. 

Em xin chân cảm ơn giảng viên hướng dẫn đề tài của em thầy ThS. Đoàn Nguyễn 

Uyên Minh với sự chỉ đạo tận tâm và hướng dẫn tận tình của thầy đã giúp em rất nhiều 

trong thời gian làm đề tài cũng như trong quá trình học tập. Thầy là người thầy gương 

mẫu, là một hình tượng mà em muốn hướng đến. 

Em thật sự cảm ơn thầy đã đưa ra rất nhiều ý tưởng quan trọng và thiết thực nhất 

để bám sát đề tài và hoàn thành một cách hiệu quả nhất. 

Em xin gửi lời cảm ơn đến các bạn sinh viên trong tập thể lớp Công nghệ kỹ thuật 

Ô TÔ DH21OTO06 đã đồng hành cùng em suốt 4 năm đại học, đã động viên và khích 

lệ em rất nhiều trong quá trình học tập. 

Cuối cùng em rất biết ơn những anh/chị, những người bạn đã hỗ trợ và quan tâm, 

khích lệ động viên em rất nhiều trong thời gian học tập. Đây là những kỉ niệm đẹp để 

có thêm động lực để bước vào một con đường mới sau khi tốt nghiệp đại học. 

Xin chân thành cảm ơn! 

 

   Người thực hiện  

    

 

 

 

Châu Nhĩ Hào            Nguyễn Gia Huy 

 

 

 

 

 

   Lâm Hoàng Khiêm            Lê Văn Trường
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LỜI CAM KẾT 

Em xin cam kết khóa luận này được hoàn thành dựa trên các kết quả nghiên 

cứu của em và các kết quả nghiên cứu này chưa được dùng cho bất cứ khóa luận cùng 

cấp nào khác. 

Cần Thơ, ngày ….. tháng ….. năm ….. 

Người thực hiện 

 

    

 

 

Châu Nhĩ Hào         Nguyễn Gia Huy 

 

 

 

 

   Lâm Hoàng Khiêm         Lê Văn Trường 
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