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LỜI MỞ ĐẦU

Trong thời đại hiện nay, ô tô đã trở thành một phần không thể thiếu trong cuộc

sống của con người, đặc biệt là trong việc di chuyển và làm việc hàng ngày. Với sự

phát triển của công nghệ, các tính năng và tiện ích trên ô tô cũng ngày càng được nâng

cao và hoàn thiện để đáp ứng nhu cầu của người dùng. Trong đó, hệ thống nâng hạ

kính là một trong những tính năng quan trọng, giúp tăng cường tính an toàn và thoải

mái cho người lái và hành khách. Đồ án tốt nghiệp "Nghiên cứu thiết kế mô hình nâng

hạ kính thông minh trên ô tô" được thực hiện nhằm mục đích tìm hiểu và phân tích chi

tiết về các thành phần của hệ thống này trên một dòng xe phổ biến hiện nay. Đây là

một đề tài nghiên cứu quan trọng và có ý nghĩa, giúp chúng ta hiểu rõ hơn về các tính

năng và tiện ích trên xe hơi, đồng thời giúp cho người dùng có thể sử dụng và bảo trì

các thành phần trên xe một cách hiệu quả. Đồ án được thực hiện bởi nhóm sinh viên,

với sự hướng dẫn và hỗ trợ tận tình của thầy Nguyễn Văn Tình hướng dẫn. Để hoàn

thành đồ án, nhóm em đã phải thực hiện nghiên cứu cặn kẽ, thu thập và phân tích các

thông tin, dữ liệu về hệ thống nâng hạ kính. Đồ án bao gồm các phần chính như giới

thiệu về hệ thống nâng hạ kính, mô tả chi tiết các thành phần của hệ thống và cách

chúng hoạt động, phân tích hiệu suất và những vấn đề có thể phát sinh trong quá trình

sử dụng, đồng thời đề xuất các giải pháp khắc phục để tối ưu hóa hiệu suất và độ tin

cậy của hệ thống.
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LỜI CẢM ƠN

Lời nói đầu tiên nhóm em xin được bày tỏ lòng biết ơn sâu sắc GVHD Nguyễn

Văn Tình và thầy cô thuộc Khoa Cơ Khí Động Lực đã tận tình quan tâm, giúp đỡ và

cung cấp kiến thức, thiết bị cần thiết cho nhóm nghiên cứu trong suốt quá trình thực

hiện đề tài tốt nghiệp “NGHIÊN CỨU THIẾT KẾ MÔ HÌNH NÂNG HẠ KÍNH

THÔNG MINH TRÊN Ô TÔ”, cùng với sự nỗ lực của từng thành viên trong quá trình

học tập tại Trường Đại học Nam Cần Thơ đã tạo nền tảng để nhóm nghiên cứu có thể

hoàn thành đề tài đúng hạn và đảm bảo chất lượng.

Do trình độ nghiên cứu còn hạn chế và những nguyên nhân khác, nên dù cố gắng.

Hoàn thành bài báo cáo của nhóm không tránh khỏi những hạn chế, thiếu sót. Vì thế,

nhóm nghiên cứu rất mong nhận được sự quan tâm, đóng góp ý kiến của các thầy cô

giáo để bài báo cáo của nhóm được hoàn chỉnh hơn.

Những đánh giá và ý kiến đóng góp của quý thầy cô giúp nhóm nhận ra những

thiếu sót và qua đó có thêm kinh nghiệm mới trên con đường học tập và những nghiên

cứu sau này. Nhóm nghiên cứu xin chân thành cảm ơn!
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LỜI CAM KẾT

Nhóm nghiên cứu xin cam đoan đề tài “NGHIÊN CỨU THIẾT KẾ MÔ HÌNH

NÂNG HẠ KÍNH THÔNG MINH TRÊN Ô TÔ” là công trình nghiên cứu được tiến

hành minh bạch, công khai với toàn bộ nội dung và kết quả là sản phẩm mà nhóm

nghiên cứu đã nỗ lực trong quá trình học tập tại trường Đại học Nam Cần Thơ cũng

như trong quá trình thực tập tại doanh nghiệp.Nhóm xin c am đoan kết quả nghiên cứu

trong đề tài này là hoàn toàn trung thực, không sử dụng hay sao chép bất kỳ kết quả

của các đề tài nghiên cứu tương tự nào. Nếu phát hiện có sự không trung thực nào

nhóm nghiên cứu xin hoàn toàn chịu trách nhiệm.

Cần Thơ, ngày …. tháng …. năm 2023

Ký tên và ghi rõ họ tên
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TÓM TẮT KHOÁ LUẬN

NGHIÊN CỨU THIẾT KẾ MÔ HÌNH

NÂNG HẠ KÍNH THÔNG MINH TRÊN Ô TÔ

Ngày nay, thế giới đang bắt đầu bước vào cuộc cách mạng khoa học công nghệ

lần thứ tư, với sự phát triển của công nghệ viễn thông, điện tử, Internet kết nối vạn vật

(IoT). Không nằm ngoài sự phát triển đó, ngành Công nghiệp ô tô cũng không ngừng

ứng dụng các tiến bộ khoa học và công nghệ để đáp ứng nhu cầu ngày càng cao hơn

của khách hàng. Các hệ thống ngày càng được nâng cấp và cải tiến tối ưu hơn, hệ

thống nâng hạ kính thông minh là một ví dụ điển hình. Với chức năng chính là chống

kẹt để giữ an toàn cho người lái và người bên ngoài xe trong lúc kính đang tự động đi

lên, hệ thống nâng hạ kính thông minh là một hệ thống khá tiện ích trên ô tô. Do đó

các nhà sản xuất ô tô đang không ngừng cải tiến hệ thống nâng hạ kính để nâng cao

các tính năng của nó.

Xuất phát từ nhu cầu học tập, nghiên cứu và tìm hiểu các hệ thống trên ô tô,

chúng em được giao đề tài “NGHIÊN CỨU THIẾT KẾ MÔ HÌNH NÂNG HẠ KÍNH

THÔNG MINH TRÊN Ô TÔ”. Hệ thống này giúp cải thiện được tính năng an toàn và

giảm được rủi ro trong các tình huống vô ý đưa tay vào khi kính đang tự động đi lên.

Tuy nhiên, đây là đề tài khá rộng liên quan đến điện - điện tử ô tô, đòi hỏi sự tìm tòi

học hỏi cũng như quá trình thực nghiệm trong thời gian dài.

Với tiêu chí như vậy, nhằm giúp sinh viên tiếp thu đạt hiệu quả cao trong học tập

và nghiên cứu. Trong đề tài này, nhóm nghiên cứu sẽ khai thác về cấu tạo và nguyên

lý làm việc và chức năng của từng bộ phận của “HỆ THỐNG NÂNG HẠ KÍNH

THÔNG MINH” cũng như đưa ra phương pháp kiểm tra và chẩn đoán cho hệ thống

này.
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