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LỜI CẢM ƠN 

Tôi muốn biểu thị lòng biết ơn sâu sắc nhất đến Ban Giám Hiệu, Thầy cô ở 

Khoa Cơ Khí Động lực Trường Đại học Nam Cần Thơ vì đã tạo mọi điều kiện 

thuận lợi và đã truyền đạt kiến thức cho tôi trong thời gian qua để đề tài của tôi 

hôm nay được tiến hành hoàn thành tốt đẹp. 

Tôi chân thành cảm ơn sâu sắc đến thầy Mai Thanh Thi, thầy hướng dẫn đề 

tài của tôi, đã tận tình hướng dẫn, với những lời khuyên của thầy, sự chỉ đạo vô 

giá của thầy, sự quan tâm vô tận của thầy, sự kiên nhẫn, sự khích lệ và sự hỗ trợ. 

Thầy là một người cố vấn gương mẫu, nhà khoa học, và là mẫu người thật sự đối 

với tôi. 

Tôi cũng muốn nói lời cảm ơn chân thành đến những người trong nhóm 

nghiên cứu, là những người đã hỗ trợ tôi thực hiện đề tài này. 

Sự biết ơn và tình yêu của tôi hôm nay luôn hướng về cha mẹ tôi, anh chị 

và người mà tôi yêu quý nhất. Họ luôn là nguồn động lực, là sức mạnh tinh thần, 

là cảm hứng và lòng tự hào đối với tôi.  

Cuối cùng tôi rất biết ơn nhất với tất cả sự hỗ trợ, sự kiên nhẫn, sự khích lệ, 

và tình yêu của đa số người quan trọng trong đời tôi đã cho tôi cảm giác thật sự 

hạnh phúc. 

Sinh viên lớp: DH18OTO05 

Lê Minh Triều 

Võ Thái Nguyên 
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TÓM TẮT 

 

TÌM HIỂU THIẾT KẾ CHẾ TẠO MÔ HÌNH ĐIỀU 

KHIỂN KHÓA CỬA TỪ XA 

Đề tài “Tìm Hiểu Thiết Kế Và Chế Tạo điều khiển khóa cửa từ xa” được thực 

hiện tại xưởng Khung Gầm tại Trường Đại Học Nam Cần Thơ từ tháng 06/2022 

đến 08/2022.  

Kết quả đạt được: Chế tạo hoàn thành mô hình điều khiển khóa cửa từ xa. Hỗ 

trợ cho quá trình giảng dạy giúp sinh viên tiếp thu kiến thức một cách dễ dàng. 

Tìm hiểu được cấu tạo, nguyên lý, hư hỏng sửa chữa cho hệ thống khóa cửa từ xa. 
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