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LỜI NÓI ĐẦU 

Trong những năm gần đây nước ta nổi lên sự phát triển của thị trường ô tô bởi 

vì nó rất đa dạng, sôi động, thu hút đến mọi người. Nó không những đa dạng về chủng 

loại mà còn đa dạng về việc xuất hiện rất nhiều công ty hàng đầu trong nền công 

nghiệp ô tô thế giới. Hơn nữa thị trường này ngày càng trở lên quan trọng với nền 

kinh tế quốc dân, nó còn thể hiện cá tính cái tôi. Sự ảnh hưởng của nó đến các công 

nghiệp khác là rất đáng kể và trở thành xương sống của nền kinh tế. 

Dựa vào các thống kê số liệu bán hàng từ Hiệp hội Các nhà sản xuất ô tô Việt 

Nam (VAMA) trong 5 tháng của năm 2023 tổng lượng tiêu thụ ô tô sedan hạng B tại 

Việt Nam đạt 18.281 xe. Trong đó, Toyota Vios là mẫu xe tương đối bán chạy trong 

năm 2023 với 3.476 xe bán ra thị trường. Nắm bắt được tình hình này nên nhóm 

chúng em chọn “Hệ thống đánh lửa trên Toyota Vios 2007” làm đề tài nghiên cứu. 

Đúc kết kinh nghiệm gần bốn năm học tập tại trường, chúng em đã được thầy 

ThS. Nguyễn Văn Tình chỉ bảo tận tình chúng em đã nghiên cứu sâu hơn về quá trình 

hệ thống đánh lửa trực tiếp trên xe Toyota Vios và các ứng dụng Vi xử lý trong nền 

công nghiệp mới. Đây là tiền đề để sinh viên trường Đại học Nam Cần Thơ tham 

khảo và tìm hiểu sâu hơn về vấn đề này. 

Do thời gian, điều kiện nghiên cứu và kinh nghiệm còn nhiều hạn chế nên luận 

văn của chúng em không tránh khỏi những thiếu sót. Chúng em rất mong nhận được 

sự giúp đỡ của các thầy! 
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LỜI CẢM ƠN 

Chúng em muốn biểu thị lòng biết ơn sâu sắc nhất đến Ban Giám Hiệu, Thầy cô 

ở Khoa Cơ Khí Động lực trường Đại học Nam Cần Thơ vì đã tạo mọi điều kiện thuận 

lợi và đã truyền đạt kiến thức cho chúng em trong thời gian qua để đề tài của chúng 

em hôm nay được tiến hành hoàn thành tốt đẹp. 

Chúng em chân thành cảm ơn sâu sắc đến người thân yêu, gia đình, bạn bè và 

thầy cô, thầy hướng dẫn đề tài của chúng em, đã tận tình hướng dẫn, với những lời 

khuyên của thầy, sự chỉ đạo vô giá của thầy, sự quan tâm vô tận của thầy, sự kiên 

nhẫn, sự khích lệ và sự hỗ trợ. Thầy là một người cố vấn gương mẫu, nhà khoa học 

và là mẫu người thật sự đối với chúng em. 

Chúng em thật sự cảm ơn lớp, thầy cô và đặt biệt là thầy ThS. Nguyễn Văn Tình 

đã cung cấp nhiều ý tưởng quan trọng trên phương hướng nghiên cứu để chúng em 

hoàn thành công việc này. 

Chúng em cũng muốn nói lời cảm ơn chân thành đến những người trong nhóm 

nghiên cứu, là những người đã hỗ trợ chúng em thực hiện đề tài này: “Nghiên cứu, 

thiết kế hệ thống đánh lửa trên xe Toyota Vios 2007” đã giúp chúng em chế tạo hoàn 

chỉnh thiết bị nghiên cứu. 

Sự biết ơn và tình yêu của chúng em hôm nay luôn hướng về cha mẹ chúng em, 

anh chị và người mà chúng em yêu quý nhất. Họ luôn là nguồn động lực, là sức mạnh 

tinh thần, là cảm hứng và lòng tự hào đối với chúng em. 

Cảm ơn trường đại học Nam Cần Thơ đã tạo cho chúng em mọi điều kiện trong 

công tác học tập, và nghiên cứu để tạo nên những kết quả như ngày hôm nay. 

Cuối cùng chúng em rất biết ơn nhất với tất cả sự hỗ trợ, sự kiên nhẫn, sự khích 

lệ chúng em trong thời gian qua. 

Xin chân thành cảm ơn! 

 

 
Người thực hiện  

 

 

Nguyễn Văn Hải   Nguyễn Thanh Tùng
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LỜI CAM KẾT 

Tôi xin cam kết khóa luận này được hoàn thành dựa trên các kết quả nghiên 

cứu của tôi và các kết quả nghiên cứu này chưa được dùng cho bất cứ khóa luận cùng 

cấp nào khác. 

Cần Thơ, ngày ….. tháng ….. năm ….. 

Người thực hiện  

 

Nguyễn Văn Hải    Nguyễn Thanh Tùng 
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DANH MỤC TỪ VIẾT TẮT 
 

ECU Hệ thống điều khiển điện tử (Electronic Control Unit) 

VVT Van biến thiên (Variable Valve Timing) 

OCV Van điều khiển đường dầu (Oil Control Valve hay Oil-flow Control 

Valve) 

EVAP Hệ thống kiểm soát hơi nhiên liệu (Evaporative Emission Control 

System) 


